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บทคดัย่อ 
จากการเรียนการสอนในวิชาโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ นักศึกษามีความเข้าใจน้อย ซ่ึงทาํให้ผลสัมฤทธ์ิทางการเรียน

ตํา่ เน่ืองจากการเรียนการสอนเน้นบรรยาย ขาดชุดฝึกปฏิบัติจริง ทางผู้ วิจัยจึงมีแนวคิดสร้างส่ือการเรียนการสอน ชุดทดลอง โดยชุด
ทดลองมกีารสร้างกล่องทดลอง และหุ่นยนต์เพ่ือให้มคีวามน่าสนใจต่อการเรียนการสอน และนาํไปทดลองใช้เพ่ือนาํไปวิเคราะห์หา
ค่าประสิทธิภาพของชุดการสอนและการเปรียบเทียบคะแนนก่อนเรียนและหลังเรียน ประสิทธิภาพของชุดการสอนวิชา โปรแกรม
เมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ ท่ีสร้างขึน้เท่ากับ 79 .63 /75 .38 ซ่ึงตํา่กว่าเกณฑ์ท่ีต้ังไว้ 80/80 และจากการทดสอบด้วยสถิติค่าทีโดย
นักศึกษาท่ีเรียนด้วยชุดการสอนมีคะแนนหลังเรียนสูงกว่าคะแนนก่อนเรียนอย่างมีนัยสาํคัญทางสถิติท่ีระดับ .05 แสดงว่านักศึกษา
มคีวามรู้เพ่ิมขึน้หลงัจากเรียนด้วยชุดการสอนนี ้

คาํสําคญั: ชุดการสอน  โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 

Abstract 
The learning achievement of programmable logic control course is unappreciated due to the theoretical oriented 

teaching style and the lack of practice training set. Thus, author is interested to create an experimental set for this 

course. The experimental set has control box and robot  for drawing attention from students and enhancing the learning 

process. The learning progress was analyzed by comparing between pre-test and post-test and    t-test was used for 

testing statistically hypothesis. The results revealed that the instructional Set had the efficiency of 79.63/75.38 which 

lowers than the set criterion 80/80. However, the comparison between pre-test and post-test  scores reported statistic 

significant difference at .05. Learning achievement after using the developed instructional Set was higher than before 

using it.  

Keyword: Instructional Package, Programmable Logic Controller
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ขตภาคพายพั จ
ประสิทธิภาพขอ
ซ่ึงเฉล่ียสูงกว่า
ทดสอบดว้ยสถิ

3. วธีิการดําเนิน

3.1 ศึกษาข้อ
ศึกษารายละ

คอนโทรลเลอร์
หน่วยกิต  

3.2 วเิคราะห
การจัดการเ

คอนโทรลเลอร์
ผู ้สอนจัด กิจก
ประกอบการใช
หลกัการทาํงาน
สนใจของนกัศึก

3.3 การออก
3.3.1 ร

ทางผูว้ิจยัวิเครา
หน่วย ซ่ึงยงัไม่ค
หน่วยท่ี 1 ความ 
หน่วยท่ี 2 ความ 
หน่วยท่ี 3 การค
หน่วยท่ี 4 การค

3.3.2 ค
3.3.3 ส
 3
 3

3.4 ดาํเนินก
3.4.1 วิ
ผู ้วิจัยไ

อกสาร เพ่ือเป็

บนกัศึกษาระดบั
สมทบ มหาวิท
จาํนวน 13 
องชุดการสอน 
เกณฑ์ท่ีกาํหน
ติ t-test ท่ีระดบั

นการวจิัย  

อมูลเบ้ืองต้น 
ะเอียด คาํอธิบา
์ รหสัวิชา 3105

ห์ปัญหา 
เรียนการสอน 
์ วิชาท่ีตอ้งเป็น 
กรรมการเ รียน
ช้ส่ือเพาเวอร์พ
นของพีแอลซี ข
กษา ทางผูว้จิยัจึ

กแบบชุดการสอ
รายวิชาโปรแก
ะห์เน้ือหารายวิ
ครอบคลุมรายวิ
มรู้เบ้ืองตน้เก่ียว
มรู้เบ้ืองตน้เก่ียว
วบคุมมอเตอร์ไ
วบคุมมอเตอร์ส
คู่มือครู  
ส่ือการเรียนการ
3.3.3.1 เพาเวอร
3.3.3.2 ชุดทดล

การสร้างชุดการ
วเิคราะห์ขอ้มูล
ด้ศึกษาหลักสู
นแนวทางในก

NCT

บปริญญาตรี สา
ทยาลยัเทคโนโล

 คน ผลก
 ท่ีสร้างข้ึนเท่
ดไวร้้อยละ 
บนยัสาํคญัทางส

ายรายวิชาโปรแ
5-2103 จาํนวน

 รายวิชาโปรแ
งศึกษาทั้งทฤษฎี
นการสอนเ ป็
พอยต์  นักศึกษ
ขาดส่ือการสอ
จึงมีแนวคิดสร้า

อน 
กรมเมเบิลลอจิ
วิชาและนาํมาส
วชิาทั้งหมด โด

 วกบัโปรแกรม
 วกบัโปรแกรม

ไฟฟ้ากระแสต
สเตป็ป้ิงดว้ยพีแ

รสอน ประกอบ
ร์พอยต ์
ลอง 

รสอน 
ลรายวชิา 
สูตรและค้นค
การกาํหนดกร

TechEd07CED

าขาอิเลก็ทรอนิ
ลยรีาชมงคล วทิ
การวิจยัปรากฏ
ากบั 80.44/80
80/80 จากก
สถิติ .05 

แกรมเมเบิลลอ
น 4 ชัว่โมง 

แกรมเมเบิลลอ
ฎีและปฏิบติั  เดิ
ปนแบบบรรย
าไม่มีความเขา้
นท่ีจูงใจต่อคว
างชุดการสอน 

กคอนโทรลเล
สร้างชุดการสอน
ยมี 4 หน่วย ดงั
1  FPWIN GR2
2  GTWIN 

 รงดว้ยพีแอลซี
4  แอลซี  

บดว้ย 

ว้าหนังสือ  ตํา
รอบและวิเครา

D04 

กส์ 
ทยา
ฏว่า 
0.32 
การ

อจิก  
 3 

อจิก
  ดิม

ยาย
าใจ
วาม

ลอร์  
น 4 
น้ี 

2 

3   

ารา 
ะห์
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หลักสูตรรายวิชา  เ พ่ือให้ได้หน่วย เ รียน  หัว เ ร่ือง  และ
วตัถุประสงค์เชิงพฤติกรรมโดยพิจารณาให้สอดคล้องกับ
วตัถุประสงคข์องหลกัสูตร 

3.4.2 สร้างคู่มือครู ประกอบดว้ย แผนการสอน แบบ
ร่างกระดาน ใบเน้ือหา และแบบทดสอบ/เฉลย 

3.4.3 สร้างส่ือการเรียนการสอน 
 3.4.3.1 การสร้างส่ือนาํเสนอดว้ยเพาเวอร์พอยต ์
 

 
ภาพที ่3 :   ตวัอยา่งส่ือการสอน )เพาเวอร์พอยต์(  

 3.4.3.2 ชุดทดลอง 
1)  ออกแบบใบประลองการทดลอง  โดยศึกษาขอ้มูล

จากวตัถุประสงค์เชิงพฤติกรรม ท่ีไดจ้ากการวิเคราะห์เน้ือหา
รายวชิา 

2)  การออกแบบชุดทดลอง แบ่งออกเป็น 2 ส่วน  
การออกแบบกล่องชุดควบคุม ทําหน้าท่ีบรรจุและ

ติดตั้งอุปกรณ์ต่างๆ ดงัภาพท่ี 4 และภาพท่ี 5 

 
ภาพที ่4 : ดา้นหนา้กล่องทดลอง 

 
ภาพที ่4 : รายละเอียดหนา้กล่องทดลอง 

 

การออกแบบ ชุดโคร ง หุ่นยนต์มอ เ ตอ ร์ ไฟ ฟ้ า
กระแสตรงและชุดโครงหุ่นยนต์มอเตอร์สเต็ปป้ิง ผูว้ิจัยได้
ออกแบบโครงสร้างของชุดทดลอง ดงัภาพท่ี 5  

 
ภาพที ่5 :  ชุดโครงหุ่นยนตม์อเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
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3.5 แบบแผนการทดลอง 
การวิจยัคร้ังน้ีเป็นการทดลองแบบกลุ่มเดียว (One Group 

Pre-test Post-test Design) โดยจะทาํการทดลองกบักลุ่ม
ตวัอยา่ง จาํนวน 20 คน โดยทาํการทดสอบก่อนและหลงัเรียน 

3.6 การเกบ็รวบรวมข้อมูล 
ดาํเนินการทดลองเพ่ือทดสอบประสิทธิภาพของชุดการ

สอน ท่ีส ร้ าง ข้ึน  โดยนํา ไปทดลองกับนัก ศึกษาระดับ
ประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ชั้นปีท่ี 2 สาขางาน
อิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม  สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์ ภาค
เรียนท่ี 2 ปีการศึกษา 2556 วิทยาลยัเทคนิคอุบลราชธานี 
จาํนวน 20 คน ซ่ึงเป็นนกัศึกษาท่ีเรียนกบัผูท้าํวจิยั 

 

 
 

ภาพที ่6  :  การนาํไปทดลองใชก้บักลุ่มตวัอยา่ง 

4. ผลการวจิัย  
การวิจัยค ร้ังน้ี  มีว ัตถุประสงค์เ พ่ือสร้างและทดสอบ

ประสิทธิภาพของชุดการสอน โดยนําเสนอผลของการวิจัย
ตามลาํดบั ดงัน้ี 

4.1 ชุดการสอน 
ชุดการสอนวิชาโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอลโทรลเลอร์ มี

รายละเอียดส่วนประกอบของชุดการสอน ดงัต่อไปน้ี คู่มือครู 
ประกอบดว้ย แผนการสอน วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ตาราง
ปฏิบติัการ แบบร่างกระดาน ใบเน้ือหา ใบรายการถามตอบ 
แบบทดสอบทา้ยหน่วยเรียนและแบบทดสอบวดัผลสัมฤทธ์ิ
ทางการเรียนพร้อมดว้ยเอกสารประกอบการเรียน ส่ือการสอน 
ไดแ้ก่ โปรแกรมนาํเสนอเพาเวอร์พอยต์ และชุดทดลองวิชา
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์จาํนวน 4 ชุด ดงัภาพท่ี 7 
และภาพท่ี 8 

 
 

ภาพที ่ 7  :   คู่มือครูวชิาโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
 

   
 

ภาพที ่ 8  :   ชุดทดลองวชิาโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
 

4.2 วเิคราะห์ความคิดเห็นของผู้เช่ียวชาญต่อชุดการสอน 
ผูว้ิจยัไดน้าํแบบสอบถามความคิดเห็นของผูเ้ช่ียวชาญท่ีมี

ต่อชุดการสอนวิชา โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
หลัก สู ต รป ร ะก า ศ นี ยบัต ร วิ ช า ชี พชั้ น สู ง  ส าข า วิ ช า
อิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลยัเทคนิคอุบลราชธานี ไปให้ผูเ้ช่ียวชาญ
ทาํการประเมิน โดยผลการประเมินคุณภาพชุดการสอนทุกดา้น
มี ค่ า เ ฉ ล่ี ย ค ว า ม คิ ด เ ห็ น เ ท่ า กั บ  ( 4.36, . . 0.30)X S D   
หมายความวา่ผูเ้ช่ียวชาญเห็นดว้ยมากกบัชุดการสอนท่ีสร้างข้ึน  

4.3 การทดสอบประสิทธิภาพชุดการสอน 
 

ตารางที ่1  ผลวเิคราะห์ประสิทธิภาพชุดการสอน 

แบบทดสอบ N  X  . .S D  ร้อยละ 

แบบทดสอบทา้ยหน่วยเรียน (E1) 20 63.70 5.42 79.63 

แบบทดสอบวดัผลสัมฤทธ์ิ (E2) 20 60.30 10.49 75.38 

จากตารางท่ี 1 สรุปวา่ ชุดการสอน วิชาโปรแกรมเมเบิล
ลอจิกคอนโทรลเลอร์  ท่ีสร้างข้ึนมีประสิทธิภาพเท่ากับ 
79.63/75.38 ซ่ึงตํ่ากวา่เกณฑท่ี์ตั้งไวร้้อยละ 80/80 
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4.4 การวเิคราะห์ความก้าวหน้าทางการเรียน 
 เพ่ือศึกษาผลสัมฤทธ์ิทางการเรียนของนักศึกษาระหว่าง

ก่อนเรียนกบัหลงัเรียน โดยการนาํคะแนนแบบทดสอบก่อน
เรียน (Pre-Test) และคะแนนแบบทดสอบหลงัเรียน  นาํมาทาํ
การวเิคราะห์เพ่ือหาความกา้วหนา้ทางการเรียน ตามตารางท่ี 2 

 

ตารางที ่2 คะแนนเฉล่ียความกา้วหนา้ทางการเรียนของนกัศึกษา   
  กลุ่มตวัอยา่ง 

คะแนนแบบทดสอบ N  X  S.D. tc
 tt

 

แบบทดสอบก่อนเรียน (เตม็ 80) 20 35.00 10.51 
13.32 1.729 

แบบทดสอบหลงัเรียน (เตม็ 80) 20 63.70 5.42 

ผลสัมฤทธ์ิทางการเรียนของผูเ้รียนก่อนเรียนและหลงัเรียน
แตกต่างกนัอยา่งมีนยัสําคญัท่ีระดบั .05  )แสดงวา่ผลสัมฤทธ์ิ
ทางการเรียนของผูเ้รียนสูงข้ึนหลงัจากไดเ้รียนดว้ยชุดการสอน 
วชิาโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ (  

5. สรุปผลการวจิัย 

5.1 สรุปผล 
การ เ รี ยนการสอนในวิ ช า โปรแกรม เม เ บิ ลลอ จิก

คอนโทรลเลอร์ นกัศึกษามีความเขา้ใจนอ้ย ซ่ึงทาํใหผ้ลสัมฤทธ์ิ
ทางการเรียนตํ่า เน่ืองจากการเรียนการสอนเน้นบรรยาย ขาด
ชุดฝึกปฏิบติัจริง ทางผูว้ิจยัจึงมีแนวคิดสร้างส่ือการเรียนการ
สอน ชุดทดลอง และนาํไปทดลองใชเ้พ่ือนาํไปวิเคราะห์หาค่า
ประสิทธิภาพของชุดการสอนและความกา้วหนา้ทางการเรียน 
พบวา่ประสิทธิภาพของชุดการสอนวิชา โปรแกรมเมเบิลลอจิก
คอนโทรลเลอร์ ท่ีสร้างข้ึนเท่ากบั 79 .63 /75 .38 ซ่ึงตํ่ากวา่เกณฑ์
ท่ีตั้งไว ้80/80 ประสิทธิภาพของชุดการสอนตํ่ากว่า เกิดข้ึนมา
จากไม่สามารถควบคุมเวลาการเรียนการสอนได้ ทําให้ไม่
สามารถตรวจปรับความรู้ และเฉลยแบบฝึกหดัทา้ยบทเรียนไดอี้ก
ทั้ งเป็นการทดลองขั้นสูง ขั้นตอนของการทดลองตอ้งมีความ
ละเอียดมากข้ึนก็จะช่วยให้นักศึกษาทําการทดลองได้ตาม
กาํหนดเวลา คะแนนเฉล่ียจากการทาํแบบทดสอบก่อนและหลงั
เรียนแตกต่างกนัอยา่งมีนยัสาํคญัทางสถิติท่ีระดบั .05  แสดงวา่
ผลสัมฤทธ์ิทางการเรียนของนักศึกษา ท่ีศึกษาโดยใช้ชุดการ
สอนวชิา หลงัจากส้ินสุดการเรียนมีค่าสูงกวา่ก่อนเรียน 
 

5.2 ข้อเสนอแนะ 
สาํหรับเน้ือหาในส่วนท่ีเก่ียวกบัการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า

กระแสตรงดว้ยพีแอลซีและการควบคุมมอเตอร์ สเตป็ป้ิงดว้ยพี
แอลซี ซ่ึงมีรายละเอียดของเน้ือหาท่ีค่อนขา้งยากและซับซ้อน 
ดังนั้ นควรปรับปรุงเน้ือหาให้มีความละเอียดเพ่ิมข้ึน ส่วน
เน้ือหาท่ีเก่ียวกบัการเขียนโปรแกรมควบคุม ควรเพ่ิมตวัอย่าง
การเขียนโปรแกรมควบคุมให้มากข้ึน  ควรมีการนาํชุดการ
สอนท่ีสร้างข้ึนไปทดลองกบักลุ่มตวัอย่างในวิทยาลยัเทคนิค
อุบลราชธานี เพียงแห่งเดียว ดงันั้นจึงควรมีการนาํชุดการสอน
ท่ีสร้างข้ึนไปทดลองกบัสถาบันอ่ืนๆ ท่ีใช้หลกัสูตรเดียวกัน
เพ่ือปรับปรุงชุดการสอนใหดี้ยิง่ข้ึนไป 
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